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Tablero de distribucién (*)

VISTA EN PLANTA DEL ABRIGO DE CONTROL

A
<—

vista frontal rack(componentes)

|

REFERENCIAS

RACK DE CONTROL PaN

CARGADOR 12V

BANCO DE BATERIAS 12V

TiPICO DE ABRIGO - (3)59053C-C0004-A0

ALIMENTACION PPAL

SALIDA DE CONSUMOS DEL CARGADOR 12 VDC

LINEA DE CARGA DE BATERIAS

O] N[ O] O B W| N o

SALIDA DE CABLES A CAMPO

(*) el tablero de distribucién general podra estar dentro del abrigo
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Listado de componentes y cantidades

COMPONENTE

CANTIDAD

CATALOGO

DESCRIPCION

300(%)
BELLR1

2

400000

FO1

1

400700-7X

108TR
109TR
110TR
111TR
301TR
302TR
303TR

7

400010

TRACK SP1
TRACK SP2

2

8000-80026-0035

SP_SSCC

—

9000-91170-0001

SSCC

9000-91190-1101

S60-A
S60-B

074600-W00110

PS01
SC3

4000-44350-006X

RA1.2
RA2.2
RA3.2
RA4.2
RA5.2
RAG.2
RA7.2

029603-2X

R7.1

RA1.1
RA2.1
RA3.1
RA4.1
RA5.1
RAG.1
RA7.1

029603-9X

REVISIONES
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Belgrano

JULIAN SEGUNDO AGUERO, 2830 CARGAS Y LOGISTICA
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TITULO
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LISTA DE COMPONENTES
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FECHA 17/10/2019| PROJ.NO.:
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3 4 5 6 7
Listado de cables y tipos
# multiconductor tipo
W100 Multiconductor 2 X 6mm2
W200 Multiconductor 2 X 6mm2
W300 Multiconductor 2 X 6mm2
W400 Multiconductor 2 X 6mm2
W500 Multiconductor 2 X 6mm2
W600 Multiconductor 2 X 6mm2
W700 Multiconductor 2 X 6mm2
WA-1 MULTIFILAR 5x16mm?2
WA-2 MULTIFILAR 4x2.5mm?2
WB-1 MULTIFILAR 5x16mm?2
WB-2 MULTIFILAR 4x2.5mm?2
WSC1 Multifilar 2 x 2.5mm?2
WSC1R Multifilar 2 x 2.5mm?2
WSC2 Multifilar 2 x 2.5mm2
REVISIONES
AnO 17/f1e(():72a019 dg;‘;”:g:‘é”N DEL DOCUMENTO " SE(ZIL(J)EISZYAZ:JERO o Belgcﬂgs’lgs"m
TITULO '
ESQUEMAS FUNCIONALES ELGUEA ROMAN
DESCRIPCION CLIENTE
LISTADO DE CABLES Y TIPO BELGRANO CARGAS Y LOGISTICA
FEGHA DE PLANO 17/10/2019 | _PLOT TIVE: LB RA | somsicsooas | HOA 20 DE 25

| 3 4 5 6 7 8




1 3 | 4 5 | 6 7 8
Cable|Ubicacion1 Aparato1 PIN1 Ubicacion2 Aparato2 PIN2 Tipo Cable|Ubicacion1 Aparato1 PIN1 Ubicacion2 Aparato2 PIN2 Tipo

28/ABRIGO RA1.1 ABRIGO RPR .2 23 €W/ (BmMAR) 97|ABRIGO TA1 ABRIGO X1 45 +12 (2.5mm2)

29/ ABRIGO RA1.2 ABRIGO XRACK SP1 35 GH\D (GhEnn2) 107|ABRIGO TA1 ABRIGO X1 46 +12 (2.5mm2)

28/ABRIGO RAR.1 33 ABRIGO RIGTR 23 €W/ (BmMAR) 98|ABRIGO TA1 ABRIGO X1 47 +12 (2.5mm2)
108/ ABRIGO RPR.2 41 ABRIGO RBULR1 21 €W/ (BmMAR) 108|ABRIGO TA1 ABRIGO X1 48 +12 (2.5mm2)

98|ABRIGO BAR.1 33 ABRIGO XA3.2 41 €/ (BmAR) 99|ABRIGO TA1 ABRIGO X1 49 +12 (2.5mm2)
186|ABRIGO BAR.2 41 ABRIGO BRIAGKISP1 23 €W/ (BmMAR) 1BELL-A-0|ABRIGO TA1 ABRIGO X1 50 +12 (2.5mm2)

80/ ABRIGO BFR&.1 32 ABRIGO BRaZe J4-6 €W (6mm2) 1BELL-A|ABRIGO TA1 ABRIGO X1 51 +12 (2.5mm2)

29 ABRIGO RISTR 1E ABRIGO TRACK SP1 CdV (6mm2) 29/ABRIGO TRACK SP1 ABRIGO TRACK SP1 CdV (6mm2)

40/ ABRIGO RIS R 3E ABRIGO RA8.2 CdV (6mm2) 1/ABRIGO X1 1 ABRIGO TO1 220 (4mm2)

38| ABRIGO RO R 31 ABRIGO $BEBCK SP2 J3-2 € (6mm2) 3|ABRIGO X1 2 ABRIGO CB1 L 220 (4mm2)

32|ABRIGO RO R 1E ABRIGO RRBRK SP1 CdV (6mm2) 4/ABRIGO X1 3 ABRIGO BT1 +12 (16mm2)

32|ABRIGO ROGIR 3E ABRIGO RRARK SP2 CdV (6mm2) 1/ABRIGO X1 1 ABRIGO TO3 220 (2.5mm2)
38|ABRIGO RIOTR 1E ABRIGO RRAQK SP1 CdV (6mm2) 2|ABRIGO X1 4 ABRIGO TO1 NEUTRO (4mm2)
38|ABRIGO REGTR 3E ABRIGO RRARK SP2 CdV (6mm2) N16/ABRIGO X1 5 ABRIGO CB1 N NEUTRO (4mm2)
48|ABRIGO SOFR 31 ABRIGO 3BOR g4 €Y/ (BMmMAP) 2|ABRIGO X1 4 ABRIGO TO3 NEUTRO (2.5mm2)
89/ABRIGO SR 33 ABRIGO S0RTR 28 €W/ (BmMAR) 5/ABRIGO X1 7 ABRIGO X1 8 +12 (16mm2)
26/ABRIGO SCIR 1E ABRIGO IRAEK SP1 1E CdV (6mm2) 5/ABRIGO X1 8 ABRIGO X1 9 +12 (16mm2)

28/ ABRIGO SCIR 3E ABRIGO RA5.2 CdV (6mm2) 5/ABRIGO X1 9 ABRIGO X1 10 +12 (16mm2)

26|ABRIGO SCIR 31 ABRIGO RAGIR 21 €Y/ (BMmMAR) 5/ABRIGO X1 10 ABRIGO X1 11 +12 (6mm2)

27 ABRIGO S@H*) 11 ABRIGO BATTR 21 €W/ (6mm2) 5/ABRIGO X1 7 ABRIGO X1 21 +12 (16mm2)
B18|ABRIGO 3E0(SSCC BIBATT ABRIGO 3EMY IE-1 +12 (Brom#)2) 5/ABRIGO X1 8 ABRIGO SP_SSCC +12 (16mm2)
B16|ABRIGO SPIESCC BEBATT ABRIGO $BEBCK SP2 J2-2 EW/ (@) 5/ABRIGO X1 9 ABRIGO X1 52 +12 (6mm2)

N36 ABRIGO SPIESCC BEEQPT ABRIGO Ba6C J2-4 EW/ (@) 5/ABRIGO X1 10 ABRIGO X1 19 +12 (6mm2)
N58 ABRIGO SPIBESCC B4EQPT ABRIGO SScC J3-8 +12 (6mm2) 5/ABRIGO X1 11 ABRIGO X1 55 +12 (6mm2)
N18|ABRIGO 32 ESCC INE1 ABRIGO $BEBCK SP2 J3-11 €U/ ((6mAR) N16|ABRIGO X1 12 ABRIGO 300(*) 3E -12 (2.5mm2)
1BELL-A30G|ABRIGO S2ESCC 3BELL-A ABRIGO RA6.2 50 €W/ (BmMAR) N16/ABRIGO X1 12 ABRIGO X1 13 -12 (16mm2)
1L158|ABRIGO SP2ESCC B311FAR ABRIGO X3CC 436 +12 (16mm2) N16/ABRIGO X1 13 ABRIGO X1 14 -12 (16mm2)
1L144|ABRIGO S2ESCC 321 NEAR ABRIGO Xa0(*) 22 +12 (26mmD) N16/ABRIGO X1 14 ABRIGO X1 15 -12 (16mm2)
1GC-2B|ABRIGO SR JE-1 ABRIGO FSRAEBCEP2 1GC (+) EW/ (@) N16/ABRIGO X1 15 ABRIGO X1 16 -12 (16mm2)
N1GC-AB|ABRIGO SETR 3E2 ABRIGO BR72SCC 1GC(-) W/ (BrnD) N16/ABRIGO X1 12 ABRIGO X1 20 -12 (16mm2)
1BELL-AB|ABRIGO SER 31-3 ABRIGO X3CC 32-8 +12 (6mm2) N16/ABRIGO X1 13 ABRIGO X1 27 -12 (16mm2)
107|ABRIGO BEOMR1 31-5 ABRIGO XP_SSCC 461 +12 (Brém#)2) N16/ABRIGO X1 14 ABRIGO SP_SSCC N-BATT -12 (16mm2)
108|ABRIGO BEOGR1 337 ABRIGO XP_SSCC 482 +12 (Broim#)2) N16/ABRIGO X1 15 ABRIGO X1 57 -12 (2.5mm2)
M06|ABRIGO BEOMR1 32-3 ABRIGO Xa1 2E 2 (LemmaR) N16/ABRIGO X1 16 ABRIGO X1 61 -12 (2.5mm2)
N16/ABRIGO BEOMR1 JE-5 ABRIGO X1 28 -12 (266mmD) 9/ABRIGO X1 17 ABRIGO X1 33 220 (2.5mm2)
N98 ABRIGO BEOGR1 63-1 ABRIGO X1 29 +12 (BBommaR) 10|/ABRIGO X1 18 ABRIGO X1 34 NEUTRO (2.5mm2)
N16/ABRIGO BECC J3-3 ABRIGO X1 80 -12 (16mm2) 5/ABRIGO X1 19 ABRIGO SC3 +12 (16mm2)
N18/ABRIGO 88¢€C 43-5 ABRIGO X1 31 2 (i) 5/ABRIGO X1 19 ABRIGO PS01 +12 (16mm2)

GB|ABRIGO 88€C d3-12 ABRIGO XP_SSCC 6P +12 (BBommR2) N16/ABRIGO X1 20 ABRIGO SC3 -12 (16mm2)

95/ABRIGO SB/M01 - ABRIGO X1 7 +12 (26mmD) N16/ABRIGO X1 20 ABRIGO PS01 -12 (16mm2)
N18/ABRIGO Tetl N ABRIGO X1 2 200 (vBrm2) 5/ABRIGO X1 21 ABRIGO X1 22 +12
N86 ABRIGO o1 ABRIGO X1 53 MERESO (4mm2) 5/ABRIGO X1 22 ABRIGO X1 23 +12
N18|ABRIGO FO3 1E ABRIGO X1 57 200 (@ FmmiD) 5/ABRIGO X1 23 ABRIGO X1 24 +12

16|/ABRIGO Pe81 ABRIGO XMTR 18 BEUTRM{2)5mm2) 5/ABRIGO X1 24 ABRIGO X1 25 +12

98| ABRIGO F801 ABRIGO XO9TR 36 €U/ (BmMAR) 5/ABRIGO X1 25 ABRIGO X1 26 +12

98| ABRIGO F801 ABRIGO ¥O8TR 48 €W/ (BmMAR) 5/ABRIGO X1 21 ABRIGO 111TR 21 +12 (2.5mm2)

23| ABRIGO F801 ABRIGO RA1.1 41 €W/ (BemAR) 5/ABRIGO X1 22 ABRIGO 9TR 22 +12

1L128|ABRIGO Fa01 ABRIGO RA2.1 42 €Y/ (BmMAR) 5/ABRIGO X1 24 ABRIGO 300(*) 21 +12

98/ABRIGO F801 ABRIGO RA3.1 43 €W/ (BmMAR) 5/ABRIGO X1 25 ABRIGO 302TR 21 +12

1L128|ABRIGO F801 ABRIGO RA4.1 44 €W/ (BmMAR) 5/ABRIGO X1 26 ABRIGO 303TR 21 +12
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Cable|Ubicacion1 Aparato1 PIN1 Ubicacion2 Aparato2 PIN2 Tipo
N16/ABRIGO X1 27 ABRIGO X1 28 -12 (16mm2)
N16|ABRIGO X1 28 ABRIGO X1 29 -12 (16mm2)
N16/ABRIGO X1 29 ABRIGO X1 30 -12 (16mm2)
N16/ABRIGO X1 30 ABRIGO X1 31 -12 (16mm2)
N16/ABRIGO X1 31 ABRIGO SSCC J3-7 -12 (16mm2)
1BELL-AB|ABRIGO X1 32 ABRIGO SP_SSCC 1 BELL +12 (16mm2)
1BELL-AB|ABRIGO X1 32 ABRIGO X1 54 +12 (2.5mm2)
9|ABRIGO X1 33 ABRIGO TA1 220 (2.5mmz2)
10/ABRIGO X1 34 ABRIGO TA1 NEUTRO (2.5mm2)
87|ABRIGO X1 35 ABRIGO TA1 GND (2.5mmz2)
90/ABRIGO X1 36 ABRIGO X1 37 +12 (2.5mmz2)
92|ABRIGO X1 39 ABRIGO +12 (2.5mm2)
94|ABRIGO X1 40 ABRIGO SWO001 +12 (2.5mm2)
98/ABRIGO X1 47 ABRIGO X1 58 +12 (2.5mmz2)
99|ABRIGO X1 49 ABRIGO X1 60 +12 (2.5mm2)
5|ABRIGO X1 52 ABRIGO FO1 +12 (2.5mm2)
1BELL-AB|ABRIGO X1 54 ABRIGO BELLR1 22 +12 (2.5mm2)
1BELL-AB|ABRIGO X1 54 ABRIGO BELLR1 3E +12 (2.5mm2)
5|ABRIGO X1 55 ABRIGO X1 56 +12 (6mm?2)
N16/ABRIGO X1 59 ABRIGO X1 61 -12 (16mm2)
N16/ABRIGO X1 63 ABRIGO X1 61 -12 (2.5mm?2)
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