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Tablero de distribucién (*)

VISTA EN PLANTA DEL ABRIGO DE CONTROL
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REVISIONES

n° fecha descripcion

A0 | 17/10/2019| CREACION DEL DOCUMENTO

Belgrano

JULIAN SEGUNDO AGUERO, 2830 CARGAS Y LOGISTICA
MUNRO, BUENOS AIRES

TITULO
ESQUEMAS FUNCIONALES PaN PELLEGRINI

DESCRIPCION

ABRIGO - VISTA EN PLANTA

CLIENTE
BELGRANO CARGAS Y LOGISTICA

DIB LC FECHA 17/10/2019| PROJ.NO.:
REV  GM FECHA DE EMISION 17/10/2019| EST.NO.:
FECHA DE PLANO 17/10/2019 \ PLOT TIME: LIB RA | s)50053C-50150-A0 HOJA 5 DE 23




3 | 4 | 5 | 6

VISTA A-A - INSTALACION EN PARED DEL CARTGADOR 12VDC

0 0 0

cargador 12V

o
ver nota —)
Nota: Las posiciones finales de los
equipos de referencia seran
2 determinadas en la proxima
< revision.
[}
>
Este plano es indicativo, no esta a
escala
banco de baterias 12VDC
‘ A
g g
4 < o 4 4 4 4 <
4 4 44 4 N 4 < ‘ 4 A
“ 49 4 g 4 N <
4 4 2 < A
N 4 g
< 4 4 < 4
< < 4 2 <
4 4 < 4
N 4 4 < 4 4
< A g A < g A
A 4 < 4 <
< al 2 <
A < < al A < 4 <
N A 4 N 4 A g
o 4 p A < REVISIONES
N A 5 —
Ag n fecha |descripcion S I E M E N S
A AA 4 A0 | 17/10/2019| CREACION DEL DOCUMENTO MOBILITY S.A Be,grano
4 4 : !
4 < 4 JULIAN SEGUNDO AGUERO, 2830 CARGAS Y LOGISTICA
< o MUNRO, BUENOS AIRES
4
4 4 2 . 7 TITULO
N
4 4 7 4 4 - ESQUEMAS FUNCIONALES PaN PELLEGRINI
< A 4 A < i
4 g DESCRIPCION CLIENTE
A 4 < 4 < BELGRANO CARGAS Y LOGISTICA
5 4 ) A VISTA CARGADOR
<
& A
< byl A o DIB LC FECHA 17/10/2019| PROJ.NO.:
< 4 o 4 REV GM FECHA DE EMISION 17/10/2019| EST.NO.:
) < FECHA DE PLANO 17/10/2019 \ PLOT TIME: LB RA [N s 50053C-50150-A0 HOJA 6 DE 23




3 4 5 6 7 8
Suministro BCyL Rack de contro PaN
X1 !
220 AC 1
XXA @ 2
4
TO1
TO3
X1
2 5
X1 X1
s 17 18
10
ABRIGO-PARED o L TELALARMA = HOJA16.1
oL NO
+ |
| CB1 - ‘  TELEALARMA - HOJA16.1
| CARGADOR 12vDC |
‘ “12MANUAL > HOJA18.8
. N16 X1
- 8 ‘ 12 Cxp3 12~ HOIAS
‘ ‘ 13 SSCC_12>HOJA12.1
| | 14 2ssccsp - HOJA13.2
5 BELLR()~ HOJA17:6
16 SC-12(-) > HOJA17.6
\ \
| | i2sC@) HOWMITS
4
X1
L J 7 ssce - HOJA12.1
8 SSCC SP > HOJA13.2
9 SENAL COND = HOJAT71
10 CXP3 > HOJAS8.1
1 +128C(2)>HOJA17'1
X1
\ 6 \
\ \
REVISIONES
n° fecha descripcion
BT1 | A0 | 17/10/2019] CREACION DEL DOCUMENTO MoBILTY 51 Belgr ano
T JULIAN SEGUNDO AGUERO, 2830 CARGAS Y LOGISTICA
| 12V / 150Ah | MUNRO, BUENOS AIRES
| 5 | TITULO
ESQUEMAS FUNCIONALES PaN PELLEGRINI
L - = = — = — J DESCRIPCION CLIENTE
] BELGRANO CARGAS Y LOGISTICA
CARGADORES Y BATERIAS
DIB LC FECHA 17/10/2019| PROJ. NO.:
REV  GM FECHA DE EMISION 17/10/2019| EST.NO.:
FECHA DE PLANO 17/10/2019 \ PLOT TIME: LB RA N 3)59053C-50150-A0 HOJA 7 DE 23
| 3 4 5 6 7 8




1 2 3 4 5 6 / 8
PSO01
5 e g
HOJA7.8 > RA1L1
N16 OC 87 L 104 = HOJA9.2
HOJA7.8 > -9 . = HOJASS
© © RA2.1
® R R — ——109 > HOJA9.3
® 6 RAG = HOJAY.4
0 @ 94 L ® > HOJA9.5
: > HOJA9.6
9 RA4.1
L2 ? 99 L T > HOJA9.6
| > HOJA9.7
RA1.2 RA2.2 RA3.2 RA4.2
107TR < 107DTR 106TR 105TR
153A235_ .y a1 153A2_35_ 13A2_3_B_
B lac gE 13 35 lac F._’E 15 B lac F._’E 17 35 lac '.?._’E 19
400010 400010 400010 400010
RELE DE VIA RELE DE VIA RELE DE VIA RELE DE VIA
PS02
RAS5.1
ﬁ > ? . 100 L 112 = HOJA10.2
> 77 = HOJA10.3
RAG.1
"® ? ) 101 L 4 = HOJA10.3
RAZ 1 > HOJA10.4
? @ 102 [ = HOJA10.5
86 > HOJA10.6
©® 0
3
RA5.2 RA6.2 RA7.2
104TR 204TR 203TR
1§3A233_ 1§3A235_ 1§3A233_
i > lac | 3EJ 114 " > Jac | 3EJ 116 T > lac | 3EJ 118
400010 400010 400010
RELE DE VIA RELE DE VIA RELE DE VIA
REVISIONES
n° fecha descripcion
A0 [ 17/10/2019| CREACION DEL DOCUMENTO MOBILITY S.A Be,grano
JULIAN SEGUNDO AGUERO, 2830 CARGAS Y LOGISTICA
MUNRO, BUENOS AIRES
TITULO
ESQUEMAS FUNCIONALES PaN PELLEGRINI
DESCRIPCION CLIENTE
BELGRANO CARGAS Y LOGISTICA
FUENTE CDV C
DIB LC FECHA 17/10/2019| PROJ.NO.:
REV  GM FECHA DE EMISION 17/10/2019| EST.NO.:
FECHA DE PLANO 17/10/2019 \ PLOT TIME: LIB RA | s)50053C-50150-A0 HOJA 8 DE 23
1 2 | 3 4 5 6 7 8




1 2 3 6 / 8
A
™~ ™~ ™~ ™~ ™~ ™~ ™~ ™~
©Q ©Q «©Q «©Q © © © ©Q
L < < < < < < < <
- - - - - - - -
o o o o o o o o
I I I I I I I I
Y Y v v v v v Y
< | + N~ o+ <! o+ o, o+ ©o|,!
=]l =S ~|& 2|5 ~e o 2lk SR
B
2 ~ 8 N S 12 S 2
TRACK SP1
GND
80026-35
SUR_l_GRIiEQNEL
E E— ) RACK MOUNT E E— )
X X
C TRACK TRACK A E 022700-1X TRACK TRACK A
: 6o 1 6
Z 022585-1X
RCV 1 RCV 2 XMT 1 XMT 2 RCV 1 RCV 2 XMT 1 XMT 2
[e o] ~ [o2] N o (a2 ~ N~
M~ ~ N~ ~ [ee) ~ o) ~
] ABRIGO
CAMPO
L~ w200
W100 . 5 W300 : >t . W400
D
re v re \/ e re
ALAVIA A LAVIA ALAVIA ALAVIA
107T 107DT 106T 105T
E
REVISIONES
n° fecha descripcion
A0 [ 17/10/2019| CREACION DEL DOCUMENTO MOBILITY S.A Be,gra”o
JULIAN SEGUNDO AGUERO, 2830 CARGAS Y LOGISTICA
MUNRO, BUENOS AIRES
TITULO
ESQUEMAS FUNCIONALES PaN PELLEGRINI
DESCRIPCION CLIENTE
BELGRANO CARGAS Y LOGISTICA
F SALIDA A CAMPO
DIB LC FECHA 17/10/2019| PROJ.NO.:
REV  GM FECHA DE EMISION 17/10/2019| EST.NO.:
FECHA DE PLANO 17/10/2019 \ PLOT TIME: LIB RA | s)50053C-50150-A0 HOJA 9 DE 23
1 2 | 3 6 7 8




1 2 3 6 8
™~ ™~ ™~ ™~ ™~ ~
© © o o © ©
< < < < < <
) ) ) ) ) )
©) ©) @) @) (@) @)
T T I I I I
\V \V V V V
2 St 3 8
D 2 o 2 D 2
o) o o o o) o
RESERVA
= ~ = < N © ‘
= ~ = [Se] = 53} |
TRACK SP2
GND
80026-35 4
SURGE PANEL
TRACK
E E RACK MOUNT E E ‘
AV
TRACK TRACK E 022700-1X TRACK TRACK JAN
1 2 12 3 2 14 1 1 12 ‘ 1 @
/ 022585-1X
RCV 1 RCV 2 XMT 1 XMT 2 RCV 1 RCV 2 XMT 1 XMT 2
M~ I
©
I} © s © N
(o) ~ (o) — —
ABRIGO
CAMPO W500 W600 W700
1 2 1 12 1 2
A LA VIA A LA VIA A LA VIA
104T 204T 203T
REVISIONES
n° fecha descripcion I E M E N
A0 | 17/10/2019| CREACION DEL DOCUMENTO S MOBILITY S.A S Be,grano
JULIAN SEGUNDO AGUERO, 2830 CARGAS Y LOGISTICA
MUNRO, BUENOS AIRES
TITULO
ESQUEMAS FUNCIONALES PaN PELLEGRINI
DESCRIPCION CLIENTE
BELGRANO CARGAS Y LOGISTICA
SALIDA A CAMPO 2
DIB LC FECHA 17/10/2019| PROJ. NO.:
REV ~ GM FECHA DE EMISION 17/10/2019| EST.NO.:
FECHA DE PLANO 17/10/2019 \ PLOT TIME: LB RA [N s 50053C-50150-A0 HOJA 10 DE 23
1 2 3 6 7 8




Mendoza

PaN Pellegrini

Buenos Aires

y—

. - _ ol o s B 000090 _]
| |
e 204T /0 & 203T Coy
— —— —t— = s — ———
, Q 107T /. { & 107DT /- , n 106T /= X 105T /- ; /- 104T i P
W100 / w200 W600 W300 W700 W400 W500
Campo : : :
A_brigo :_ ﬁacj% B B :]T—%acjz _S i%ack%i _‘ ﬁacj\% B B ﬁacj‘% B i%acj:: B ﬁacj% B N o -
SP1 SP2 SP1 SP2 SP1 SP2
REVISIONES
n° fecha descripcion
A0 [ 17/10/2019| CREACION DEL DOCUMENTO MOBILITY S.A BEIgrano
JULIAN SEGUNDO AGUERO, 2830 CARGAS Y LOGISTICA
MUNRO, BUENOS AIRES
TITULO
ESQUEMAS FUNCIONALES PaN PELLEGRINI
DESCRIPCION CLIENTE

CIRCUITOS DE VIA

BELGRANO CARGAS Y LOGISTICA

DIB LC FECHA 17/10/2019| PROJ.NO.:
REV  GM FECHA DE EMISION 17/10/2019| EST.NO.:
FECHA DE PLANO 17/10/2019 \ PLOT TIME: LIB RA | s)50053C-50150-A0 HOJA 11 DE 23

6

8




LWL © © <M < ToRR
mOO D ™ MM OO o)
<IT < X T X I X
00 O O o0 0O o O
IITT T T IT ITT I T
222 Zf Zf YY YY Z%
g8z = = na == &
177 | NTG
SSCC
o 9 2 3o 2 | = bl B B B B N
J1®§§§§§§§§® J2®§§§§§§§§®
WARNING + - L1 L I Iy I
DO NOT JUMPER 1GC
W | oo o o BN Q0
1GC1BELL 1L1 1L2 NON- VITAL
L 1 /101 OUT2
OUTPUT A (FLASH (MAINT
SYNC) CALL
VA5 0 0 0o 0o 0 0o 0 0O 0 OR
WARNING | |1 2 3 4 5 6 7 | HEALTH OTXL—'?N
SSCC lllPLus ReNBYED SIOUALS BB GATE POWER  CROSSING CONTROL STATUS GP
VEICULAR TRAFTIC KD BUIBLOVERS.
40 AMP CROSSING CONTROLLER NEXT ENTER
Isolated Gate PGBy ERE SRAGE WL BeoUR
SIEMENS Made in USA E s1 E 3s2
PREVIOUS EXIT
CROSSING CONTROL INPUTS
LAN |1 2 3 4 5 6 7 |GP
DIAGNOSTIC TLoooo N eNefupegele Ry
12 3 4 5 6 12 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12
so( " )o J“r;uoooooo|:|jJ?’|j:|oooooooooooouj
! ] e B B I I e M I M B IR T - )
N16 X1 O
HOJAY. c N OO ||
ol 8> 27 \)2_3_(/ 29 \)g) 3
106TR 107DTR 107TR 108TR 109TR 110TR
22 32 22 32 22 32 22 32 22 32 22 32
HOJA7.8 >> X0 2 8 : L 22 2y K S0
4+ 4+ 4+ 4+ 4+ 4+
105TR
§ 21 31 21
e -
4+
104TR 103TR 102TR 101TR
21 31 21 31 111 21 31 21 31
o3 O p U 85 U y U 57 y U 120
4+ + + +
+ABRIGO PERON
204TR
21 31
e - 6
-+ REVISIONES
n° fecha descripcion
203TR A0 [ 17/10/2019| CREACION DEL DOCUMENTO MOBILITY S.A Be,gra”o
O 21 31 7 JULl/mJ EE%USB&%%%EQ'SZBSO CARGAS Y LOGISTICA
25 d H !
+ TITULO
ESQUEMAS FUNCIONALES PaN PELLEGRINI
202BTR(*)
O 51 61 108 DESCRIPCION CLIENTE
-
26 BELGRANO CARGAS Y LOGISTICA
\LI sSsSce
DIB LC FECHA 17/10/2019| PROJ. NO.:
REV  GM FECHA DE EMISION 17/10/2019| EST.NO.:
FECHA DE PLANO 17/10/2019 \ PLOT TIME: LIB RA | s)50053C-50150-A0 HOJA 12 DE 23




@ ™ ™ N N ™ N
3 3 sy s §88¢ 8 g >
% % % < 0z 2 < < <
2 2 2 2 =2 o o] @] @] @] o o
o O oo O T I I =T T T I
I I I T T
A A AL D Voy T Y Y Y Z[
HOJA7.8 N16
I>-12 SSCC SP X1
HOJA7.8 > 5 - - = - = R
= < <] o o o
& & o z = > 2 2 2 - & 2 3
SP_SSCC {5 1L1 e
o1 () 02 Ot Dl ? el eI el el o R om ol omoNerTTor:
- - + (2] (2]
eGPt 18 1% | el GP — . PII,T ®
: OEIOENONN® | OO O O |8
o Dgﬁé&%&'&ﬁﬂ ) ) AEZ £ — ‘f’;ﬁ* j\/ T | DR e E |9 Z g Z
91181-01 — — Py Py
— —_ O — [N m 5 m
2 mmmyXiX::XfXﬁ D9 20 o X 88| B v e
GND | J mX <X mX INAE=S 3 8~ B B 9 M |3 3 =\ = OO
— @ @ z Z § E/\ T~ T —~ :,L-‘/\ — —~ 1~ T
O] (0]
I I e B B S S = e = = g g g =
faa] [aa] = = < 2] 4 @ = by e = = = i) o o
8 8 (&) O o O] O] = N = = = =
°of ¢ g g ¢ o I I | = I
WA-1 MULTIFILAR 5x16mm?2 L L
Pl 1
WB-1  MULTIFILAR 5x16mm?2 _-
WA-2  MULTIFILAR 4x2.5mm2
wB-2 MULTIFILAR 4x2.5mm2 >
=1
ABRIGO
CAMPO L . 2
@ @ @ @ ©Q © © @ ™~ ©Q ©Q ®© @ @ @ < ©Q
< T} < To) < 0 < T} © T} < v © T} T} < © <
< < < < < < < < < < < <L < < < < <
) ) ) ) ) ) ) ) ) r) = T D ) ) ) r) r)
@) @) (@) (@) (@) @] @) @) (@) (@) O 0O @) @) (@) (@) (@)
I I I I I I I I I I I T T I I I I I
REVISIONES
n° fecha descripcion
A0 | 17/10/2019| CREACION DEL DOCUMENTO MOBILITY S.A Belgrana
JULIAN SEGUNDO AGUERO, 2830 CARGAS Y LOGISTICA
MUNRO, BUENOS AIRES
TITULO
ESQUEMAS FUNCIONALES PaN PELLEGRINI
DESCRIPCION CLIENTE

PROTECCIONES S60

BELGRANO CARGAS Y LOGISTICA

DIB LC FECHA 17/10/2019| PROJ.NO.:
REV  GM FECHA DE EMISION 17/10/2019| EST.NO.:
FECHA DE PLANO 17/10/2019 \ PLOT TIME: LIB RA | s)50053C-50150-A0 HOJA 13 DE 23

6

8




ACCIONAMIENTO DE BARRERA "S60"
CONTACTO CONTACTO  |FUNCION DEL CONTATCTO
CERRADO EN
1GC-A 6 70°-90° CONTROL DE ENERGIA(BAJAR)
7 0°-89° CONTROL DE ENERGIA(SUBIR)
8 83°-90° CONTROL DEL DESTELLADOR
N1GC-A 9 5°-90° CONTROL DE CAMPANA
10 0°-5° INDICACION DE BRAZO BAIO
S60-A 11 RESERVA
12 RESERVA
COARSE SNUB ADJ.
RAPIDO LENTO
2 ole] 10
2 J5 A B CDE
4 [ ] o
$R29
= e e
g 1L2-A
§ t > >
Q
Sof<, LAMP_A1 LAMP_A2
WOO o
SEEBEZ ENA +JBA
Fi 822923 g - -
@ Bizxoew
@ 2882995
000000 O ‘ XA ‘ o
27 ‘ { ‘ <JHOJA16.5
ADVERTENCIA % ‘ ‘
REMOVER P4 i 1EN-A
OCASIONA DESCENSO % S60-A i 5 i <JHOJA13.6
DESCONTROLADO DE BARRERA (@) P4 o > S | |
o< POWER[L—H— 2 ‘ ‘
§ s DOW 29 \
S gg N16|[ ] 30 o | |
4 w -
g os B16|[ L] ‘ ‘ 1z <1 HOJA13.6
Z W@ UPCONTROL MOTOR A ‘ 3 ‘
= o> MOTOR
B16-A
@ @ 1 )} * <JHOJA13.3
TB-1 TB-2 o I |
N16-A
l o l <1HOJA13.3
| |
| | 1GC-A
CAMPANA ‘ 6 ‘ <1HOJA13.4
N1GC-A
; o ; <1HOJA13.4
1BELL-A
1 < 1 <JHOJA16.7
| |
i 1BELL-A ‘ ‘
GP2
3 $ <JHOJA13.5
| |
| | 5 5
5 <JHOJA17.1
1 2. 2 4. 5.2 6 7.2 8.2 9.2 10.2 11.2 2.2
o) (O) (o) (O) (O é} J 5\&&5 é — ‘ 35 %~ HOJA17.2
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12
o) o) o @ ® _
1 2 3 4 5 6.1 71 8 9.1 101 111 12.1
| 5
N16-A
B16-A
1EN-A
GP2 REVISIONES
n° fecha descripcion
A0 | 17/10/2019| CREACION DEL DOCUMENTO MOBILITY S.A Be,grana
JULIAN SEGUNDO AGUERO, 2830 CARGAS Y LOGISTICA
MUNRO, BUENOS AIRES
TITULO
ESQUEMAS FUNCIONALES PaN PELLEGRINI
DESCRIPCION CLIENTE
BELGRANO CARGAS Y LOGISTICA
MECANISMO A
DIB Lc FECHA 17/10/2019| PROJ. NO.:
REV ~ GM FECHA DE EMISION 17/10/2019| EST.NO.:
FECHA DE PLANO 17/10/2019 \ PLOT TIME: LB RA [N s 50053C-50150-A0 HOJA 14 DE 23

6

8




ACCIONAMIENTO DE BARRERA "S60"
CONTACTO CONTACTO FUNCION DEL CONTATCTO
CERRADO EN
1GC-B 6 70°-90° CONTROL DE ENERGIA(BAJAR)
7 0°-89° CONTROL DE ENERGIA{SUBIR)
8 83°-90° CONTROL DEL DESTELLADOR
N 1 GC-B 9 5°-90° CONTROL DE CAMPANA
10 0°-5° INDICACION DE BRAZO BAJO
S60'B 11 RESERVA
12 RESERVA
COARSE SNUB ADJ.
——
RAPIDO LENTO
2 ole] Jele
2 J5 A B C D E
4 [ ] %
g R29 .
% A7 A7
% o ol 1128
§ t > 4
g 3
E g% S 9 LAMP_B1 LAMP_B2 +JBB
olfwe & 1EN-B
cdoofcxada
=] === EE (5;)2%53;;%
Y <O O
RHRlRlll ) gzt
z]: £ 0000000 XB %
3 O <] HOJA16.5
' » LT
ADVERTENCIA
REMOVER P4 ! 1EN-B
OCASIONA DESCENSO 3 S60-B S <]JHOJA13.6
DESCONTROLADO DE BARRERA (@) P4 % > I I
O < POWER 1 |POWER 40 | |
— 1ENB
z g DOW! #
s u N16|[E—— 4
z 8m 816 _ 1L2-B
g oz ol =y ® Lo <IHOJA135
<Z( E ui UP CONTROL MOTOR E .
= o> N7\ MOTOR .
B16-B B16-B
@ @ ;‘: p <] HOJA13.3
- - I I
| nes ' O ' 2 IHOJA13.4
16C-B 1GC-B
$60-B : 6’3 : <]JHOJA13.4
N1GC-B N1GC-B
g) <]lHOJA13.4
| |
I I
GP1 GP1
9 <]HOJA13.5
GP ! ! GP
' é’) ' <]JHOJA13.5
35 35
— 0 <]JHOJA17.2
| 16-/ |
4 ~ 46
T . 2 4. 5.2 65- 725- 8.2 9.2 é(z ng é?? 1T/ > HOJA17.2
o) (0) (O] (O} (O 5—\ 5\
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 |11 |12
o) o) o @ ®
1 2 3 4 5. 6.1 71 8 9.1 10.1 111 121
[
1EN-B
GP REVISIONES
. n° fecha descripcion B I
A0 [ 17/10/2019| CREACION DEL DOCUMENTO MOBILITY S.A e gra”o

JULIAN SEGUNDO AGUERO, 2830

MUNRO, BUENOS AIRES

TITULO

ESQUEMAS FUNCIONALES PaN PELLEGRINI

DESCRIPCION CLIENTE
BELGRANO CARGAS Y LOGISTICA
MECANISMO B
DIB LC FECHA 17/10/2019| PROJ.NO.:
REV  GM FECHA DE EMISION 17/10/2019| EST.NO.:
FECHA DE PLANO 17/10/2019 \ PLOT TIME: LIB RA | s)50053C-50150-A0 HOJA 15 DE 23

6

8

CARGAS Y LOGISTICA




TA1
Modulo de telealarma ;5
KP AL969 ) N o
N g 3 3 ©
53 S 3 - o 3 3 2
o o ) ) o o c c £
£S ° © o 5 5 S S E
o = ‘S ‘© = = =
<q @ < 5 o % @ ? £
I A 1 " " I A 1 I A 1 "
L N PE e s e S e S e S e S
O O O O O O O O O O O O O O O O
W/ \/ \/ W/ \/ \/ \/
Xig | |
HOJA7.8 > 9 O — ©
33 Vo) Ire)
HOJA7.8 > 10 O
o X1 o) o) 0O o) o) o) o)
35 ~ 36 40 41 42 43 44 45 46 47 48 49 50 51
<< 2] ?':: <|:
= s = 8 8 5 3 ] = —
= = i —
&4 X1 ol N )
BR_.
+MECANISMO A | c 7 |
— o~
— o
X1 (L SW001
38
=7
BR B
+*MECANISMOB, ¢ _/
©
_ w0
[90]
w0
X1 2 <
39 (l) < m = 3
- - o o
S > < 8 8 5 3 3 e o
A V A V A V A V A V
p— p— © © 0 @ L © L © 0 @
™ < ™ [To} N~ N~ N~ N~ ™ <
< < < < < < < < < <
r) r) ) ) ) ) r) r) r) )
(@) (@) ©) ©) ©) ©) (@) (@) (@) ©)
I I I I T T I I I I
1TR 3TR 5TR
47 23 33 49 23 33 50 23 33 54
p _— -3 p S— -3 p S— -3
< L <
REVISIONES
n° fecha descripcion
A0 | 17/10/2019| CREACION DEL DOCUMENTO MOBILITY S.A Be,gra”o
JULIAN SEGUNDO AGUERO, 2830 CARGAS Y LOGISTICA
MUNRO, BUENOS AIRES
e TITULO
ESQUEMAS FUNCIONALES PaN PELLEGRINI
DESCRIPCION CLIENTE
BELGRANO CARGAS Y LOGISTICA
TELEALARMA
DIB Lc FECHA 17/10/2019| PROJ. NO.:
REV  GM FECHA DE EMISION 17/10/2019| EST.NO.:
FECHA DE PLANO 17/10/2019 \ PLOT TIME: LIB RA | s)50053C-50150-A0 HOJA 16 DE 23
1 2 | 3 5 6 7 8




1 2 3 4 5 6 { 8

ABRIGO CAMPO

BELLR1
1BELL-AB X1 A~ 1BELL-AB 3E o &l
HOATS.T = 541 Py M N6 X1 N™® HouA7.8
400000 56 BELLR(-)
I
I
BELLR1 FO1
22 32 61 3E = = JF
—_=, - 60 "
4
400700-7 I
I
5 5
HOJA7.8 > +125C2)
o |
%)
FO1 s |
FR 1TR BELLR1
- 46 X1~ X1 A 21 31 62 51 61 64 21 31 66 X1 ~
Y 53T 55 ¢ gy \*_41 31 TELEALARMA = HOJA16.6 HOJA16.6 > EATARMA 57~ 1
I
FR 5TR BELLR1 | sc1 (X
22 32 63 51 61 65 23 33 68
T Y *—%; TELEALARMA ™ HOJAT6.6 9 ‘
)
s X 5 8 2lhoua33
HOJA7.8 > =~ I
35 . X1~ / |
HOJA16.6 > EaTRVIA 59 /1
FR
1§ 3C
] E N16 N16 1 houa78 | sz &9
400500 -12 8C(2) ' X1 I
HOJA7.8 >——N16 50 >
HOJA3.6
N
vV A V A 3
(o0} [ee] (o0} 0 ; |
S R |
< < < <
- e} =2 -
O O o O
I T I T
MECANISMO A MECANISMO B ‘
\/ REVISIONES
o ° n° fecha descripcion
CONTACTO 85°-90 AO [ 17/10/2019| CREACION DEL DOCUMENTO MOBILITY A B e, gr ano
JULIAN SEGUNDO AGUERO, 2830 CARGAS Y LOGISTICA
MUNRO, BUENOS AIRES
TITULO
ESQUEMAS FUNCIONALES PaN PELLEGRINI
DESCRIPCION CLIENTE
. BELGRANO CARGAS Y LOGISTICA
SENAL AL CONDUCTOR
DiB LC FECHA 17/10/2019| PROJ. NO.:
REV GM FECHA DE EMISION 17/10/2019| EST. NO.:
FECHA DE PLANO 17/10/2019 I PLOT TIME: LIB RA | s)50053C-50150-A0 HOJA 17 DE 23

1 2 I 3 4 5 6 7 8




LOGICA DE CONTROL MANUAL DE LA BARRERA(BAJADA Y ANULACION)
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Listado de componentes y cantidades

COMPONENTE

CANTIDAD

CATALOGO

DESCRIPCION

202BTR(")
BELLR1

2

400000

FO1

1

400700-7X

104TR
105TR
106TR
107DTR
107TR
203TR
204TR

7

400010

TRACK SP1
TRACK SP2

2

8000-80026-0035

SP_SSCC

9000-91170-0001

SSCC

R ) .

9000-91190-1101

PSO01
PS02

4000-44350-006X

RA1.2
RA2.2
RA3.2
RA4.2
RA5.2
RAG.2
RA7.2

029603-2X

R7.1

RA1.1
RA2.1
RA3.1
RA4.1
RAS5.1
RAG.1
RA7.1

029603-9X
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Listado de cables y tipos

# multiconductor tipo

W100 Multiconductor 2 X 6mm2
W200 Multiconductor 2 X 6mm2
W300 Multiconductor 2 X 6mm2
W400 Multiconductor 2 X 6mm2
W500 Multiconductor 2 X 6mm2
W600 Multiconductor 2 X 6mm2
W700 Multiconductor 2 X 6mm2
WA-1 MULTIFILAR 5x16mm?2
WA-2 MULTIFILAR 4x2.5mm?2
WB-1 MULTIFILAR 5x16mm?2
WB-2 MULTIFILAR 4x2.5mm?2
WSCA1 Multifilar 2 x 2.5mm2
WSC2 Multifilar 2 x 2.5mm2

REVISIONES
n° fecha descripcion
A0 | 17/10/2019| CREACION DEL DOCUMENTO MOBILITY S.A Belgrana
JULIAN SEGUNDO AGUERO, 2830 CARGAS Y LOGISTICA
MUNRO, BUENOS AIRES
TITULO
ESQUEMAS FUNCIONALES PaN PELLEGRINI
DESCRIPCION CLIENTE

BELGRANO CARGAS Y LOGISTICA
LISTADO DE CABLES Y TIPO

DIB LC FECHA 17/10/2019| PROJ.NO.:
REV  GM FECHA DE EMISION 17/10/2019| EST.NO.:
FECHA DE PLANO 17/10/2019 \ PLOT TIME: LB RA [N s 50053C-50150-A0 HOJA 20 DE 23

| 3 4 5 6 7 8




2 3 | 5 | 6 7 8
#CABLE|COMPONENTE 1 PIN1 COMPONENTE 2 PIN2 #CABLE|COMPONENTE 1 PIN1 COMPONENTE 2 PIN2
11X1 1 TO3 7/107TR 1E TRACK SP1
11X1 1 TO1 7|1203TR 31 SScC J3-6
1BELL-A|TA1 X1 51 8/106 TR 32 107DTR 22
1BELL-A-0|TA1 X1 50 9|T03 X1 17
1BELL-A-0|SP_SSCC 1 BELL-A X1 50 9|X1 17 X1 33
1BELL-AB|X1 32 X1 54 9|X1 33 TA1
1BELL-AB|X1 32 SP_SSCC 1BELL 10|T03 X1 18
1BELL-AB|X1 54 BELLR1 3E 10[X1 18 X1 34
1BELL-AB|X1 54 BELLR1 22 10/X1 34 TA1
1BELL-AB|SSCC J1-3 X1 32 211105TR 31 SScC J4-6
1GC-AB|SSCC J1-1 SP_SSCC 1 GC (+) 46|FO01 X1 53
1L1SSCC J1-5 SP_SSCC 1L1 47 1TR 23
1L1-A|TA1 X1 42 48 X1 35
1L1-A[SP_SSCC 1L1 NEAR X1 42 48/X1 35 TA1
1L1-B|TA1 X1 44 491TR 33 3TR 23
1L1-B|SP_SSCC 1L1FAR X1 44 50|3TR 33 5TR 23
1L2|SSCC J1-7 SP_SSCC 1L2 51 TA1 X1 36
2iX1 4 TO3 51 X1 36 X1 37
2)X1 4 TO1 53|X1 39
3|T01 X1 2 54|TA1 X1 41
31X1 2 CB1 L 54/5TR 33 X1 41
4/CB1 + X1 3 55|TA1 X1 40
41X1 3 BT1 55X1 40 SW001
5BT1 X1 6 56/SW001
5/CB1 - X1 7 60/204TR 32 202BTR(*) 21
5|CB1 - X1 6 61BELLR1 32 FO1 3E
51X1 7 X1 21 641TR 41 BELLR1 21
51X1 7 X1 8 65/5TR 41 BELLR1 23
5(X1 8 SP_SSCC 66|TA1 X1 46
51X1 8 X1 9 66 BELLR1 31 X1 46
51X1 9 X1 52 68|TA1 X1 48
51X1 9 X1 10 68BELLR1 33 X1 48
51X1 10 X1 19 70|202BTR(*) 31 202BTR(*) 1E
51X1 10 X1 11 741107DTR 1E TRACK SP1
51X1 11 X1 55 75|PS01 106TR 1E
5(X1 19 PS01 75/106 TR 1E TRACK SP1
51X1 19 PS02 76|PS01 105TR 1E
51X1 21 106TR 22 76/105TR 1E TRACK SP1
5/X1 21 X1 22 77\PS02 104TR 1E
51X1 22 105TR 21 77/104TR 1E TRACK SP2
5(X1 22 X1 23 84|PS02 PS02
5/X1 23 X1 24 84|PS02 204TR 1E
51X1 24 204TR 21 84/204TR 1E TRACK SP2
51X1 24 X1 25 86|PS02 203TR 1E
51X1 25 203TR 21 86|203TR 1E TRACK SP2
5/X1 25 X1 26 87|PS01 RA1.1
51X1 26 202BTR(*) 51 91 TA1 X1 43
51X1 52 FO1 93|PS01 RA2.1
6(204TR 31 SSCC J3-4 94/PS01 RA3.1
7\PS01 107TR 1E 951107DTR 32 107TR 22
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LISTADO DE CABLES DESDE HASTA

#CABLE|COMPONENTE 1 PIN1 COMPONENTE 2 PIN2 #CABLE|COMPONENTE 1 PIN1 COMPONENTE 2 PIN2
96(TA1 X1 45 N16/X1 15 X1 56
97(TA1 X1 47 N16/X1 15 X1 16
97(X1 47 X1 57 N16|X1 16 X1 60
98(TA1 X1 49 N16/X1 20 PSO01
98/X1 49 X1 59 N16/X1 20 PS02
99|PS01 RA4.1 N16/X1 27 X1 28
100|PS02 RA5.1 N16/X1 28 X1 29
101PS02 RA6.1 N16/X1 29 X1 30
102|PS02 RA7.1 N16/X1 30 X1 31
103|PS02 R7.1 N16|X1 31 SScC J3-7
104|RA1.1 RA1.2 N16/X1 58 X1 60
104|RA1.2 TRACK SP1 N16/SSCC J3-1 X1 29
108(202BTR(*) 41 SSCC J3-8 N16/SSCC J3-3 X1 30
109|RA2.1 RA3.1 N16/SSCC J3-5 X1 31
109|RA3.1 RA4.1 N16/SSCC J4-3 X1 27
109|RA4.1 RA2.2 N16|SSCC J4-5 X1 28
109|RA2.2 RA3.2 N16/CB1 N X1 12
109|RA3.2 RA4.2 N16/SP_SSCC N-1 SScC J3-11
109|RA4.2 TRACK SP1 N16/SP_SSCC N-EQPT SScC J2-5
109|TRACK SP1 TRACK SP1 N16/SP_SSCC N-EQPT SScC J2-4
109|TRACK SP1 TRACK SP1
112|RA7.1 RA7.2
112|RA7.2 TRACK SP2
112|RA6.1 R7.1
112|R7.1 RA6.2
112|RA6.2 TRACK SP2
112|RA5.1 RA5.2
112|RA5.2 TRACK SP2
113[107TR 3E RA1.2
114/104TR 3E RA5.2
115/107DTR 3E RA2.2
116|204TR 3E RA6.2
117|106 TR 3E RA3.2
118|203TR 3E RA7.2
119|105TR 3E RA4.2
B16|SP_SSCC B-BATT SSCC J2-2
B16|SP_SSCC B-BATT SScC J2-1
GP|SSCC J3-12 SP_SSCC GP
N1GC-AB|SSCC J1-2 SP_SSCC 1GC (-)
N16/T01 X1 5
N16|FO1 1E X1 56
N16|BELLR1 1E X1 56
N16|X1 5 CB1 N
N16/X1 12 X1 20
N16/X1 12 X1 13
N16/X1 12 202BTR(*) 3E
N16/X1 13 X1 27
N16/X1 13 X1 14
N16|X1 14 SP_SScC N-BATT
N16|X1 14 X1 15
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